
 

 

 

Τν παηρλίδη Sokoban παίδεηαη σο εμήο: Σε έλα πιέγκα ζέζεσλ πεξηνξηζκέλσλ δηαζηάζεσλ, όπσο απηό ηεο 

παξαθάησ εηθόλαο, ππάξρνπλ εκπόδηα, θηβώηηα θαη έλα ξνκπόη. Σηόρνο ηνπ ξνκπόη είλαη λα κεηαθηλήζεη ηα 

θηβώηηα ζε πξνθαζνξηζκέλεο ζέζεηο. Τν ξνκπόη κπνξεί θαη κεηαθηλείηαη πξνο ηηο ηέζζεξηο θαηεπζύλζεηο, έλα 

ηεηξάγσλν ηε θνξά. Γηα λα κεηαθηλήζεη έλα θηβώηην θαηά κία ζέζε, ζα πξέπεη ην ξνκπόη λα βξίζθεηαη ζε ζέζε 

γεηηνληθή πξνο ην θηβώηην θαη λα επηρεηξήζεη λα θηλεζεί πξνο ην θηβώηην. Σε απηή ηελ πεξίπησζε, εθόζνλ ε ζέζε 

κεηά ην θηβώηην πξνο ηελ θαηεύζπλζε θίλεζεο ηνπ ξνκπόη, είλαη θελή, ην ξνκπόη θαηαιακβάλεη ηελ πξνεγνύκελε 

ζέζε ηνπ θηβσηίνπ θαη ην θηβώηην ηελ ακέζσο επόκελε. Δάλ ε ζέζε κεηά ην θηβώηην πξνο ηελ θαηεύζπλζε θίλεζεο 

ηνπ ξνκπόη δελ ήηαλ θελή, ε κεηαθίλεζε (ηόζν ηνπ θηβσηίνπ όζν θαη ηνπ ξνκπόη) δελ πξαγκαηνπνηείηαη. 

 

 
 

Τν παηρλίδη Sokoban κπνξεί λα ζεσξεζεί σο έλα πξόβιεκα ζρεδηαζκνύ. Σηελ άζθεζε απηή ζαο δεηείηαη λα 

πεξηγξάςεηε ηηο ελέξγεηεο ηνπ πξνβιήκαηνο, ρξεζηκνπνηώληαο ηα παξαθάησ θαηεγνξήκαηα: 

 

 Θέση(x): Τν x είλαη κηα ζέζε ηνπ πξνβιήκαηνο. 

 Τελική(x): Τν x είλαη κηα ζέζε ηνπ πξνβιήκαηνο. 

 Ελεύθερη(x): Τν x είλαη κηα ειεύζεξε ζέζε, δειαδή δελ έρεη νύηε θηβώηην νύηε ξνκπόη. 

 Κατειλημμένη(x): Τν x είλαη κηα θαηεηιεκκέλε ζέζε, δειαδή πεξηέρεη είηε έλα θηβώηην είηε έλα ξνκπόη. 

 Κιβώτιο(x): Τν x είλαη έλα θηβώηην. 

 Ρομπότ(x): Τν x είλαη έλα ξνκπόη. 

 ΚιβωτίοΣε(x,y): Τν θηβώηην x βξίζθεηαη ζηε ζέζε y. 

 ΡομπότΣε(x,y): Τν ξνκπόη x βξίζθεηαη ζηε ζέζε y. 

 Κατεύθσνση(x): Τν x είλαη κηα θαηεύζπλζε (επάλσ, θάησ, αξηζηεξά ή δεμηά). 
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 Γειτονικό(x,y,z): Τν y είλαη γεηηνληθό ηνπ x πξνο ηελ θαηεύζπλζε z. 

 

Δηδηθόηεξα, ζην πξόβιεκα ππάξρνπλ δύν ελέξγεηεο: Ζ κεηαθίλεζε ηνπ ξνκπόη ρσξίο ηαπηόρξνλε ώζεζε θάπνηνπ 

θηβσηίνπ θαη ε κεηαθίλεζε ηνπ ξνκπόη κε ηαπηόρξνλε ώζεζε θάπνηνπ θηβσηίνπ. Γηα θάζε κία από απηέο ηηο δύν 

ελέξγεηεο δεηείηαη λα θαηαγξαθνύλ νη πξνϋπνζέζεηο θαη ηα απνηειέζκαηά (επηδξάζεηο) ηνπο. 

 

 

Απάντηση: 

 

Δλέξγεηα: Μετακίνηση(r, x, y, dir): 

Πξνϋπνζέζεηο:  Ρομπότ(r), Θέση(x), Θέση(y), Κατεύθσνση(dir), Γειτονικό(x,y,dir), ΡομπότΣε(r,x), Ελεύθερη(y) 

Δπηδξάζεηο: ΡομπότΣε(r,x), ΡομπότΣε(r,y), Ελεύθερη(x), Ελεύθερη(y), Κατειλημμένη(x), Κατειλημμένη(y) 

 

Δλέξγεηα: Ώθηση(r, x, y, z, p, dir): 

Πξνϋπνζέζεηο:  Ρομπότ(r), Θέση(x), Θέση(y), Θέζε(z), Κατεύθσνση(dir), Κιβώτιο(p), Γειτονικό(x,y,dir), 

Γειτονικό(y,z,dir), ΡομπότΣε(r,x), ΚιβώτιοΣε(p,y), Ελεύθερη(z) 

Δπηδξάζεηο: ΡομπότΣε(r,x), ΡομπότΣε(r,y), ΚιβώτιοΣε(p,y), ΚιβώτιοΣε(p,z), Ελεύθερη(x), Ελεύθερη(z), 

Κατειλημμένη(x), Κατειλημμένη(z) 

 


